
Quick Brake Motors

Quick Brake Motor

クイックブレーキモータ
ブレーキに必要な機能をすべて装備している
クイックブレーキモータは，標準モータとディスク
形の交流励磁・ばね制動機構をコンパクトに一体化
した汎用高性能なブレーキモータです。
工作機械をはじめあらゆる産業機械の高能率化、
自動化に適用すれば安定した機能と優れた特性を
発揮します。
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操作電磁石が三相交流方式のため，始動，停止に速い
応答性があります。
ブレーキ円板がフロート方式のため，モータの取付方向が
自由です。
安定したブレーキ機構によりライニングの磨耗が少なく，
数回のギャップ調整により，寿命が数倍にも延びます。
ブレーキ円板の吸引の際，衝撃緩和に十分な考慮が払わ
れているため，機械的信頼性が非常に高くなっています。
構造が簡単で，ブレーキゆるめハンドルによる調整や
ブレーキカバーをはずした状態で試運転ができ，保守
点検が容易です。
幅広い応用機種への対応が可能です。
特殊な雰囲気中で使用できる屋外形，防食形，耐圧防爆形
減速機とコンパクトに組み合わせたギヤードブレーキモータ
高始動力を持ち，高頻度運転に適するサイクルスタート
ブレーキモータ

用途

構造

適 用 応 用 例

惰走防止を
目的とするもの

旋盤，フライス盤，ボール盤など各種
工作機械，その他慣性負荷の停止

急停止及び
寸動を目的と
するもの

フライス盤のテーブル送り，平削り盤の
刃物台送り，研削盤のといし送り，
ポンプ弁の開閉及び調整，ばね試験
機，送風機のベーン調整及びダンパの
開閉

急停止及び
ロックを目的と
するもの

ホイスト，ウインチ，クラッシャ，
傾斜，ベルトコンベヤ，傾動機構，
曲げ機械

危険防止及び
不良品防止の
ための急停止を
目的とするもの

木工機械，織機，巻線機，シヤー，
その他諸機械

番号 部品名称 番号 部品名称 番号 部品名称

1 ブレーキゆるめハンドル 9 ばね座 17 シールド玉軸受

2 ねじ 10 電磁コイル 18 モータ

3 ハンドルねじ 11 制動ばね 19 回り止めボルト

4 スピンドル 12 電磁石可動鉄心 20 ロックワッシャ

5 ブレーキカバー 13 ブレーキ円板 21 ギャップ調整ねじ

6
可動鉄心

ガイドスタッド
14

ブレーキライニング
(ブレーキ円板に固定)

22 フロートばね

7 ナット 15 トルクピン 23 バックプレート

8 電磁石固定鉄心 16 ハブ 24 緩衝ばね

ブレーキ形式 QBFD-M 040形以上ブレーキ形式 QBFD-M 024形以下

モータ本体
国際寸法とポリエステル系絶縁を採用したE，B種モータで，耐熱性，
耐吸湿性などに優れるほか，小型軽量になっています。

三相交流電磁石
固定鉄心⑧，可動鉄心⑫共にけい素鋼帯を使用した巻鉄心にして，
裏面でベースプレートと溶接しています。固定鉄心のスロットにはコイル

⑩を挿入し，結線後特殊合成樹脂で強固に固めています。スタッド⑥は
可動鉄心に対してはガイドの役割をし，固定鉄心に対してはその保持固
定用になっています。

ブレーキ円板機構部
ブレーキ円板⑬とハブ⑯とはトルクピン⑮で結合され，かつフロート

ばね㉒で調整ねじ㉑端に押し付けられて，ブレーキライニング⑭と摩擦
面とのギャップを均等に保つ構造になっています。ハブとモータ軸は
テーパはめあい締め付けになっていますので、頻繁な動作によってハブ
やキーが緩むことはありません。ブレーキライニングは，ブレーキ円板
に樹脂で強固に接着していますので，有効に利用できます。

制動ばね
モータ容量及び制動トルクによって定まる仕様のもの3個を厳選使用し，
これをスタッドに装架しています。

ブレーキライニング

ブレーキライニングは，摩擦係数が大きく，摩耗率のきわめて小さい材
料を採用しています。なお，使用前のライニングの厚さは3mmとなって
おり，厚さ1mmになるまで使用できます。

調整ねじ
長期間の使用でブレーキライニングが摩耗し，電磁石のストロークが
大きくなった場合に，ストロークを調整するために設けたもので，1ノッチ
で0.16mmのストロークを調整できます。

ブレーキゆるめハンドル
据付や機械の調整のときにブレーキを緩められるよう設けたものです。
常時はつまみでカバーに固定しています。 制動部の構造断面図

端子箱
鋼板製で，軸端よりみて左側に取り付けています。口出線はモータと
ブレーキに分けて同一端子箱内に引き出しています。

⑲

②

⑪

⑱

⑫

⑤

⑩⑨

⑥

①

⑬⑭ ⑮

⑯ ⑰

⑳

⑧
⑦

③

④

㉒㉑

㉓

㉔

P1



Quick Brake Motors

標準機種一覧

極
数
出力
kW

枠番号
BDB-□

全負荷電流A 定格回転速度
min-1

制動トルク150％
200V 220V ブレーキ形式

(QBFD-)

制動トルク
N・m

モータイナーシャ
kg・m250Hz 60Hz 60Hz 50Hz 60Hz

4

0.4* 71MHJ 2.2 1.95 1.99 1430 1710 M004 3.92 0.002

0.75 80MHJ 3.6 3.3 3.2 1430 1710 M008 7.84 0.004

1.5 90LHJ 6.7 6.1 5.9 1430 1710 M016 15.7 0.008

2.2 100LHJ 9.3 8.6 8.1 1410 1690 M024 23.5 0.011

3.7 112MHJ 14.6 14.0 12.9 1430 1700 M040 39.2 0.021

5.5 132SHJ 22 20 18.9 1440 1740 M080B 78.4 0.038

7.5 132MHJ 29 27 25 1440 1740 M080B 78.4 0.048

6

0.2* 71MHJ 1.43 1.26 1.29 945 1130 M004 3.92 0.002

0.4 80MHJ 2.6 2.3 2.4 945 1130 M008 7.84 0.004

0.75 90LHJ 4.1 3.7 3.7 955 1140 M016 15.7 0.008

1.5 100LHJ 6.9 6.3 6.1 945 1130 M024 23.5 0.015

2.2 112MHJ 10.4 9.6 9.2 950 1130 M040 39.2 0.027

3.7 132SHJ 16.8 15.3 14.5 925 1100 M080B 78.4 0.048

5.5 132MHJ 23 21 20 965 1160 M080B 78.4 0.061

防滴保護形 (保護形)

極
数
出力
kW

枠番号
EEB-□

全負荷電流A 定格回転速度
min-1

制動トルク150％
200V 220V ブレーキ形式

(QBFD-)

制動トルク
N・M

モータイナーシャ
kg・m250Hz 60Hz 60Hz 50Hz 60Hz

4

0.4 71MHJ 2.2 1.90 1.91 1420 1710 M004 3.92 0.002

0.75 80MHJ 3.6 3.3 3.2 1440 1720 M008 7.84 0.004

1.5 90LHJ 6.8 6.2 6.0 1440 1720 M016 15.7 0.008

2.2 100LHJ 9.0 8.5 7.9 1420 1710 M024 23.5 0.011

3.7 112MHJ 14.5 14.0 12.9 1420 1700 M040 39.2 0.023

5.5 132SHJ 20 19.6 18.1 1460 1750 M080B 78.4 0.038

7.5 132MHJ 29 27 25 1460 1760 M080B 78.4 0.048

11 160MJ 42 40 38 1460 1750 M120B 118 0.090

15 160LJ 56 54 52 1460 1750 M160B 159 0.114

6

0.2 71MHJ 1.40 1.23 1.27 960 1150 M004 3.92 0.002

0.4 80MHJ 2.7 2.3 2.4 950 1140 M008 7.84 0.004

0.75 90LHJ 4.2 3.8 3.8 955 1140 M016 15.7 0.008

1.5 100LHJ 7.2 6.6 6.3 935 1110 M024 23.5 0.015

2.2 112MHJ 10.5 9.6 9.2 950 1130 M040 39.2 0.027

3.7 132SHJ 16.7 15.2 14.5 935 1100 M080B 78.4 0.048

5.5 132MHJ 25 22 21 965 1160 M080B 78.4 0.061

7.5 160MJ 32 30 29 960 1160 M120B 118 0.118

11 160LJ 45 41 39 970 1160 M160B 159 0.153

全 閉 形

標準仕様

準拠規格
【寸法】JEM-1400, 1401 耐熱クラス E (112MHJ以下), B (132SHJ～160LJ)

【特性】JIS C 4210 温度上昇限度 75K (112MHJ以下), 80K (132SHJ～160LJ)

外被構造 防滴保護形 全閉形 軸受の種類 シールド玉軸受

形状 脚取付形およびフランジ取付形

口出線

モータリード 3本 (3.7kW以下), 6本 (5.5kW以上)

(スターデルタ始動が可能)
出力

【4極】0.4kW～7.5kW 【4極】0.4kW～15kW

【6極】0.2kW～5.5kW 【6極】0.2kW～11kW ブレーキリード 3本

電圧 200 / 200 / 220V 制動方式 交流励磁・ばね制動

周波数 50 / 60 / 60Hz 制動トルク 150%

定格 S2 (30min) 塗装色 マンセル記号2.5PB 5/2

*0.2kW 6極，0.4kW 4極は保護形(BOB形)で製作しています。
1 の脚取付形は，仕込み生産をして即納体制を整えています。
2 特性は，すべて参考値としてご利用下さい。従って，保証値が必要な場合はご照会ください。

(注)

1 の脚取付形は，仕込み生産をして即納体制を整えています。
2 特性は，すべて参考値としてご利用下さい。従って，保証値が必要な場合はご照会ください。

(注)

(注)サージやノイズ等が発生すると考えられる場合は，サージキラーやノイズフィルター等を設置の上ご使用下さい。
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Quick Brake Motors

寸法諸元

各部主要寸法【防滴保護形 脚取付形】

枠番号71MHJは保護形 (BOB形) で製作しています。

出力kW 枠番号
BDB-□

図
番

A B C
0

-0.5
D E F G H I J K KA KD KL L M N R XB Y Z

4極 6極
0.4 0.2 71MHJ 1 225 79 71 145 56 45 3.2 150 ― 40 32 ― ― ― 345 150 115 120 45 20 7

0.75 0.4 80MHJ 2 250 95 80 160 62.5 50 5 170 ― 48 35 45 27 131 390 165 130 140 50 25 10

1.5 0.75 90LHJ 2 275 116 90 185 70 62.5 5 195 ― 45 35 58 27 138 443.5 180 155 168.5 56 25 10

2.2 1.5 100LHJ 3 290 128 100 190 80 70 7 ― 235 40 42 60 27 145 483 215 170 193 63 16 12

3.7 2.2 112MHJ 3 345 135 112 225 95 70 7 ― 255 40 42 73 27 160 545 240 170 200 70 16 12

5.5 3.7 132SHJ 4 410 155 132 275 108 70 7 ― 300 40 42 ― 33 190 649 270 170 239 89 16 12

7.5 5.5 132MHJ 4 430 172 132 275 108 89 7 ― 300 40 42 ― 33 190 688 270 210 258 89 16 12
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外形図1 外形図2

(注)

1 枠番号132MHJ以下は鋼板製電動機となっています。
2 軸端キー及びキー溝寸法はJIS B 1301-1976「沈みキー及びキー溝」によっています。
キーは，付属しています。

3 軸端直径S寸法の仕上げ公差はJIS B 0401「はめあい方式」によっています。
4 電動機概略質量は，4極機の場合を示しています。
5 端子箱の向きは，90度間隔で全方向に変えることができます。

寸法単位：mm
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外形図番号1～4の
取付穴詳細図
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出力kW 枠番号
BDB-□

図
番

軸端 軸受番号 概略
質量 kg4極 6極 Q QK QR S T U W 連結側 連結反対側

0.4 0.2 71MHJ 1 30 20 0.5 14j6 5 3 5 6202ZZ 6203ZZ 15

0.75 0.4 80MHJ 2 40 25 0.5 19j6 6 3.5 6 6204ZZ 6204ZZ 19

1.5 0.75 90LHJ 2 50 35 0.5 24j6 7 4 8 6205ZZ 6205ZZ 28

2.2 1.5 100LHJ 3 60 45 1 28j6 7 4 8 6206ZZ 6205ZZ 38

3.7 2.2 112MHJ 3 60 45 1 28j6 7 4 8 6206ZZ 6205ZZ 56

5.5 3.7 132SHJ 4 80 60 1 38k6 8 5 10 6208ZZ 6208ZZ 85

7.5 5.5 132MHJ 4 80 60 1 38k6 8 5 10 6208ZZ 6208ZZ 100
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Quick Brake Motors

寸法単位：mm

ブレーキゆるめハンドル
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軸端詳細図
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外形図3

寸法諸元

枠番号80MHJ，90LHJにはアイボルトが付きません

出力kW 枠番号
BDLB-5-□

フランジ
番号

図
番

L LA LB LC LE LG LL LZ LR D IE KB KD KL
4極 6極
0.4 0.2 71MHJ FF130 1 370 130 110 160 3.5 10 340 10 30 160 ― ― ― ―

0.75 0.4 80MHJ FF165 2 420 165 130 200 3.5 12 380 12 40 180 ― 175 27 124

1.5 0.75 90LHJ FF165 2 480 165 130 200 3.5 12 430 12 50 205 ― 211.5 27 138

2.2 1.5 100LHJ FF215 2 515 215 180 250 4 16 455 14.5 60 210 135 226 27 145

3.7 2.2 112MHJ FF215 2 585 215 180 250 4 16 525 14.5 60 255 142 253 27 160

5.5 3.7 132SHJ FF265 3 690 265 230 300 4 20 610 14.5 80 300 168 199 33 190

7.5 5.5 132MHJ FF265 3 725 265 230 300 4 20 645 14.5 80 300 168 218 33 190

ＬＡ

ＬＬ

ＬＧ

ＬＥ

Ｌ
Ｃ

Ｌ
Ｂ

Ｑ

Ｌ

ＬＲ

４－φＬＺ：取付穴

　ブレーキゆるめ

　ハンドル リードの長さ：１００
ＫＤ

　ブレーキゆるめ

　ハンドル
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ＬＡ
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Ｌ
Ｂ

Ｌ
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ＬＧ

ＬＬ ＬＲ

Ｌ

ＫＢ

４－φＬＺ：取付穴

外形図1 外形図2

枠番号71MHJは保護形 (BOB形) で製作しています。

各部主要寸法【防滴保護形 フランジ取付形】

(注)

1 枠番号132MHJ以下は鋼板製電動機となっています。
2 軸端キー及びキー溝寸法はJIS B 1301-1976「沈みキー及びキー溝」によっています。
キーは，付属しています。

3 フランジLB寸法及び軸端直径S寸法の仕上げ公差は、JIS B 0401「はめあい方式」に
よっています。

4 電動機概略質量は，4極機の場合を示しています。
5 端子箱の向きは，90度間隔で全方向に変えることができます。

出力kW 枠番号
BDLB-5-□

フランジ
番号

図
番

軸端 軸受番号 概略
質量 kg4極 6極 Q QK QR S T U W 連結側 連結反対側

0.4 0.2 71MHJ FF130 1 30 20 1.2 14j6 5 3 5 6203ZZ 6203ZZ 17

0.75 0.4 80MHJ FF165 2 40 25 0.5 19j6 6 3.5 6 6204ZZ 6204ZZ 21

1.5 0.75 90LHJ FF165 2 50 35 0.5 24j6 7 4 8 6205ZZ 6205ZZ 31

2.2 1.5 100LHJ FF215 2 60 45 1 28j6 7 4 8 6206ZZ 6205ZZ 40

3.7 2.2 112MHJ FF215 2 60 45 1 28j6 7 4 8 6206ZZ 6205ZZ 61

5.5 3.7 132SHJ FF265 3 80 60 1 38k6 8 5 10 6208ZZ 6208ZZ 92

7.5 5.5 132MHJ FF265 3 80 60 1 38k6 8 5 10 6208ZZ 6208ZZ 110
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Quick Brake Motors

寸法諸元

各部主要寸法【全閉形 脚取付形】

枠番号90LHJはアイボルトが付きません。
また，90LHJの脚取り付けベースは図2のようになります。

出力kW 枠番号
EEB-□

図
番

A B C
0

-0.5
D E F G H I J K KA KD KL L M N R XB Y Z

4極 6極
0.4 0.2 71MHJ 1 195 79 71 145 56 45 3.2 150 ― 40 32 ― ― ― 315 150 115 120 45 20 7

0.75 0.4 80MHJ 2 220 90 80 160 62.5 50 5 170 ― 48 35 40 27 138 360 165 130 140 50 25 10

1.5 0.75 90LHJ 3 230 111 90 185 70 62.5 5 195 ― 45 35 48 27 148 398.5 180 155 168.5 56 25 10

2.2 1.5 100LHJ 3 260 125 100 190 80 70 7 ― 235 40 42 58 27 158 453 215 170 193 63 16 12

3.7 2.2 112MHJ 3 300 132 112 225 95 70 7 ― 258 40 42 63 27 170 500 240 170 200 70 16 12

5.5 3.7 132SHJ 4 355 143 132 275 108 70 7 ― 300 40 42 ― 33 194 594 270 170 239 89 16 12

7.5 5.5 132MHJ 4 375 162 132 275 108 89 7 ― 300 40 42 ― 33 194 633 270 210 258 89 16 12

11 7.5 160MJ 5 415 205 160 320 127 105 18 ― 390 50 63 ― 33 230 738 300 250 323 108 － 14.5

15 11 160LJ 5 435 225 160 320 127 127 18 ― 390 50 63 ― 33 230 780 300 290 345 108 － 14.5
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外形図1 外形図2 外形図3

寸法単位：mm

ＫＬ

Ｄ

ＫＤ

Ｇ

Ｃ

Ｉ

Ｊ

Ｅ Ｅ

Ｍ

Ｈ

Ｋ

ＦＦ

Ｎ

ＸＢ

Ａ Ｂ

Ｒ

Ｌ

Ｑ

　ブレーキゆるめ

　ハンドル

４－取付穴 Ｆ Ｆ ＸＢ

Ｎ

Ｋ

Ｒ

Ｂ

Ｌ

Ａ

Ｑ

Ｄ

ＫＬ

Ｍ

Ｅ Ｅ

Ｊ

Ｉ

Ｃ

Ｇ

４－φＺ：取付穴

ＫＤ

　ブレーキゆるめ

　ハンドル

外形図番号1～4の
取付穴詳細図

軸端詳細図

Ｚ

Ｙ

Ｆ

Ｑ
Ｒ

ＷＱ Ｋ

Ｑ φ Ｓ

Ｕ Ｔ

外形図4 外形図5

出力kW 枠番号
EEB-□

図
番

軸端 軸受番号 概略
質量 kg4極 6極 Q QK QR S T U W 連結側 連結反対側

0.4 0.2 71MHJ 1 30 20 0.5 14j6 5 3 5 6202ZZ 6203ZZ 14

0.75 0.4 80MHJ 2 40 25 0.5 19j6 6 3.5 6 6204ZZ 6204ZZ 20

1.5 0.75 90LHJ 3 50 35 0.5 24j6 7 4 8 6205ZZ 6205ZZ 29

2.2 1.5 100LHJ 3 60 45 1 28j6 7 4 8 6206ZZ 6305ZZ 39

3.7 2.2 112MHJ 3 60 45 1 28j6 7 4 8 6206ZZ 6305ZZ 63

5.5 3.7 132SHJ 4 80 60 1 38k6 8 5 10 6308ZZ 6307ZZ 92

7.5 5.5 132MHJ 4 80 60 1 38k6 8 5 10 6308ZZ 6307ZZ 110

11 7.5 160MJ 5 110 90 0.5 42k6 8 5 12 6309ZZ 6309ZZ 180

15 11 160LJ 5 110 90 0.5 42k6 8 5 12 6309ZZ 6309ZZ 200

(注)

1 枠番号132MHJ以下は鋼板製，160MJ以上は鋳物製電動機となっています
2 軸端キー及びキー溝寸法はJIS B 1301-1976「沈みキー及びキー溝」によっています。
キーは，付属しています。

3 軸端直径S寸法の仕上げ公差はJIS B 0401「はめあい方式」によっています。
4 電動機概略質量は，4極機の場合を示しています。
5 端子箱の向きは，90度間隔で全方向に変えることができます。

P5



Quick Brake Motors

寸法単位：mm

軸端詳細図

ＬＡ

Ｋ Ｌ

Ｑ

Ｌ Ｅ

ＬＧ

Ｌ Ｒ

Ｌ
Ｂ

Ｌ
Ｃ

Ｉ
Ｅ

Ｌ Ｌ

Ｌ

Ｋ Ｂ

ＫＤ

Ｄ

　ブレーキゆるめ

　ハンドル

４－φＬＺ：取付穴

ＬＡ

ＫＬ

ＫＢ

Ｌ

ＬＬ ＬＲ

ＬＧ

ＬＥ

Ｑ

Ｌ
Ｃ

Ｌ
Ｂ

Ｄ

　ブレーキゆるめ

　ハンドル

Ｉ
Ｅ

４－φＬＺ：取付穴

ＫＤ

Ｑ
Ｒ

ＷＱ Ｋ

Ｑ φ Ｓ

Ｕ Ｔ

外形図4 外形図5

寸法諸元

枠番号90LHJにはアイボルトが付きません

出力kW 枠番号
EELB-5-□

フランジ
番号

図
番

L LA LBj6 LC LE LG LL LZ LR D IE KB KD KL
4極 6極
0.4 0.2 71MHJ FF130 1 340 130 110 160 3.5 10 310 10 30 160 ― ― ― ―

0.75 0.4 80MHJ FF165 2 385 165 130 200 3.5 12 345 12 40 180 ― 165 27 131

1.5 0.75 90LHJ FF165 3 420 165 130 200 3.5 12 370 12 50 205 ― 186.5 27 148

2.2 1.5 100LHJ FF215 3 465 215 180 250 4 16 405 14.5 60 210 135 201 27 158

3.7 2.2 112MHJ FF215 3 530 215 180 250 4 16 470 14.5 60 255 145 233 27 165

5.5 3.7 132SHJ FF265 4 595 265 230 300 4 20 515 14.5 80 300 170 159 33 194

7.5 5.5 132MHJ FF265 4 630 265 230 300 4 20 550 14.5 80 300 170 178 33 194

11 7.5 160MJ FF300 5 725 300 250 350 5 20 615 18.5 110 320 230 200 33 230

15 11 160LJ FF300 5 765 300 250 350 5 20 655 18.5 110 320 230 220 33 230

ＬＡ

ＬＬ

ＬＧ

ＬＥ

Ｌ

ＬＲ

Ｌ
Ｃ

Ｌ
Ｂ

Ｑ

Ｄ

リードの長さ：１００
　ブレーキゆるめ

　ハンドル

４－φＬＺ：取付穴

Ｑ

ＬＥ

ＬＧ

ＬＬ ＬＲ

Ｌ

Ｌ
Ｂ

Ｌ
Ｃ

ＬＡ

ＫＢ

ＫＬ

ＫＤ

　ブレーキゆるめ

　ハンドル

４－φＬＺ：取付穴

ＬＡ

Ｌ
Ｂ

Ｌ
Ｃ

Ｑ

ＬＥ

ＬＧ

ＬＲＬＬ

Ｌ

ＫＢ

Ｉ
Ｅ

ＫＬ

ＫＤ

Ｄ

４－φＬＺ：取付穴

　ブレーキゆるめ

　ハンドル

外形図1 外形図2 外形図3

各部主要寸法【全閉形 フランジ取付形】

(注)

1 枠番号132MHJ以下は鋼板製，160MJ以上は鋳物製電動機となっています
2 軸端キー及びキー溝寸法はJIS B 1301-1976「沈みキー及びキー溝」によっています。
キーは，付属しています。

3 フランジLB寸法及び軸端直径S寸法の仕上げ公差はJIS B 0401「はめあい方式」によっています。
4 電動機概略質量は，4極機の場合を示しています。
5 端子箱の向きは，90度間隔で全方向に変えることができます。

出力kW 枠番号
EELB-5-□

フランジ
番号

図
番

軸端 軸受番号 概略
質量 kg4極 6極 Q QK QR S T U W 連結側 連結反対側

0.4 0.2 71MHJ FF130 1 30 20 1.2 14j6 5 3 5 6203ZZ 6203ZZ 16

0.75 0.4 80MHJ FF165 2 40 25 0.5 19j6 6 3.5 6 6204ZZ 6204ZZ 22

1.5 0.75 90LHJ FF165 3 50 35 0.5 24j6 7 4 8 6205ZZ 6205ZZ 32

2.2 1.5 100LHJ FF215 3 60 45 1 28j6 7 4 8 6206ZZ 6305ZZ 41

3.7 2.2 112MHJ FF215 3 60 45 1 28j6 7 4 8 6306ZZ 6305ZZ 68

5.5 3.7 132SHJ FF265 4 80 60 1 38k6 8 5 10 6308ZZ 6307ZZ 99

7.5 5.5 132MHJ FF265 4 80 60 1 38k6 8 5 10 6308ZZ 6307ZZ 120

11 7.5 160MJ FF300 5 110 90 1.2 42k6 8 5 12 6309ZZ 6309ZZ 190

15 11 160LJ FF300 5 110 90 1.2 42k6 8 5 12 6309ZZ 6309ZZ 210
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ブレーキモータを選定する場合，モータ出力，回転速度，ブ
レーキトルク，取付方向や連結方法，保護構造，時間定格な
どは，仕様書などで明確にされているようですが，この他に
大切なブレーキの選定ポイントには，次の三つがあります。
・ブレーキの許容頻度
・停止精度（停止時間）
・ライニングの寿命または保守の容易さ
これらをチェックポイントにして機械の仕様に適しているか
どうか，選定にあたっては，ここに記載されている各種デー
タをご参照ください。

容量の選定

1. ブレーキの許容頻度

始動・停止の頻度が多く，イナーシャの大きい負荷の始動・停止
の場合は，始動時・制動時の発熱を考慮する必要があります。

つまり反復使用の場合の損失は，連続使用のときと等価に設定
する必要があり，始動回数が同一の場合は，負荷時間率 (%ED) 
の値が大きくなればイナーシャを小さくしなければなりません。
許容頻度は，図1～6で求められます。

3.7kW 4極 50Hzのブレーキモータを5秒運転20秒停止，
負荷イナーシャ0.063kg・m2で使用する場合。

(1) 使用例

③モータのイナーシャ：JM = 0.025

①負荷時間率を計算：%ED

②1分間の始動回数：N

20100
205

5





4.2
205

60





④全体のイナーシャ (モータ軸換算)：
J = 0.025＋0.063=0.088

(min-1) 

(%ED) 

したがって、
J・N＝0.088×2.4＝0.21 (kg・m2 ・回 / min)

以上により負荷時間率とJ・Nの値を図2によってチェッ

クすると，この値はグラフの内側にある為，この仕様
で使用しても問題ないことになります。

(kg・m2)

(kg・m2)

(2) グラフ使用上の注意

・負荷率 ( ×100) は100%の場合を示して

います。 50%負荷率の場合のJ・Nは，図のおよそ30%

アップとして選定してください。
・クイックブレーキのJ・Nは，全閉形の場合を示してい
ます。なお防滴保護形については頻度があがりますので
詳細についてはご紹介ください。

負荷トルク
モータの定格トルク

2. 停止時間

停止時間は，電源を切ってから停止するまでの時間です。
この停止時間は，惰行時間と制動時間を加えたもので，制
動時間 tBは次式より求められます。

)TT(375

n)J(J
t

LB

MLM

B





TB

TL

JM

JL

nM

制動動摩擦トルク (N・m)

負荷トルク (N・m)

モータのイナーシャ (kg・m2)

負荷のイナーシャ (kg・m2)

(モータ軸換算負荷)

モータの回転速度 (min-1)

：
：
：
：

：

(秒)

図7～14に負荷イナーシャに対する制動時間を示します。

ブレーキとモータの電源を同時に切る場合と別々に切る場
合とでは，幾分停止時間に差がでてきます。

同時切りの場合と別切りの場合の接続は下図のようになり
ます。

スターデルタ始動の場合の配線は，モータ本体に結線銘板
を付けています。これによってスターデルタ始動器及び電
源への接続をしてください (5.5kW以上)。

ソフトスタート等でインバータにて使用の場合はブレーキ
をインバータの電源側に接続してください。インバータの
出力側に接続した場合は焼損の恐れがあります。開閉サー
ジ等のサージが予め考えられる場合はサージキラー等の設
置をお願いします。

同時切りの接続図

連動：運転押しボタンを押すとモータは回転し，停止ボタンを
押すとブレーキの制動により急停止する。

単独：モータの回転に関係なくブレーキが開放される（運転ボ
タンを押してもモータは回らない。）

別切りの接続図

Ｒ

Ｓ

Ｔ

Ｒ

Ｓ

Ｔ

Ｕ

Ｖ

Ｗ

ＭＣ
ＴＨＲ

１ ２

５ ６

Ｕ

Ｖ

Ｗ

ＩＭ

Ｕ

Ｖ

Ｗ

Ｂｒ

クイックブレーキモータ

ＴＨＲ

７８

ＭＣ

ａ ｂ

運転

４ ３

ＭＣ

３ ４

押しボタンスイッチ

１２

停止

Ｒ

Ｓ

Ｔ

Ｒ

Ｓ

Ｔ

Ｕ

Ｖ

Ｗ

１ＭＣ
ＴＨＲ

１２

５６

ＩＭ

Ｕ Ｖ Ｗ

Ｂｒ

クイックブレーキモータ

ＴＨＲ

７８

１ＭＣ

ａ ｂ

運転

４３

１ＭＣ

３４

押しボタン

１２

停止

Ｕ

Ｖ

Ｗ

Ｒ

Ｓ

Ｔ

Ｕ

Ｖ

Ｗ

２ＭＣ

スイッチ 連動 単独

２ＭＣ

ａ ｂ３ ４

１ ２

選択開閉器
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クイックブレーキモータを同時切りした場合と別切りした
場合の惰行時間は下図 (a), (b) に示すとおりです。
従って停止時間は，この惰行時間を図7～14で読みとった
制動時間に，プラスしたものとなります。

(1) 惰行時間

3. ライニングの寿命

・ブレーキトルクのばらつきがありますので，図7～14の
値は平均値としてご利用下さい。
・負荷率は，0％の場合を示します。100％負荷率の場合の
制動時間は，およそ40％ダウンとして，選定してください。

(2) 制動時間

機械的摩擦式ブレーキは，ブレーキライニングを備えており，こ
れが長時間の使用により摩耗していきます。

このライニングが限界摩耗量に達する制動回数をもって，一般
にライニングの寿命を表しています。

許容制動回数は，負荷イナーシャやブレーキの容量によって異
なりますが，いずれもブレーキの許容頻度以内で使用した場合
の平均寿命値を示しています。
制動回数は，図15～18で求められます。

(1)グラフ使用上の注意

・負荷率は0％の場合を示します。負荷率が増すと制動回
数も増します。
・図は，第1回目のギャップ調整をするまでの寿命を示し
ています。ギャップ調整は，一般に3～4回可能ですから，
全寿命は図の値の4～5倍となります。

(2) 使用例

3.7kW 4極 50Hzで，負荷イナーシャ = 0.063kg・m2のときの
ライニングの寿命は

負荷イナーシャ
モータイナーシャ

0.063 0.063

0.021 0.021
= = = 3

3.7kW 4極 50Hzにて，負荷イナーシャ = 0.063kg・m2の
ものを停止させるときの停止時間は

図11より制動時間 = 0.5 (秒)

(2) の図 (a), (b) より惰行時間は

同時切り・・・・・0.16 (秒)

別切り ・・・・・0.016 (秒)

停止時間＝制動時間+惰行時間なので

同時切り・・・・・ 0.5+0.16=0.66 (秒)

別切り ・・・・・ 0.5+0.016=0.52 (秒)

(3) 使用例

ブレーキの許容頻度

０．０３

１５

モータ出力（ｋＷ）

惰

行

時

間

０．３

５０
Ｈｚ

（秒）

０．２

０．１６

０．１

０．０５

４，６極

６０
Ｈｚ

１１７．５５．５３．７２．２１．５０．７５０．４

０．００５

惰

行

時

間

０．０５

（秒）

４，６極

モータ出力（ｋＷ）

１５１１７．５５．５３．７２．２１．５０．７５０．４

０．０１

５０Ｈｚ

６０Ｈｚ

０

０

０．０５

０．１

０．１５

０．２

０．２５

０．３

０．３５

２０ ４０ ６０ ８０ １００

負　荷　時　間　率　（％ＥＤ）

図１　０．２～０．７５ｋＷ　５０Ｈｚ

４極
６極

０．７５ｋＷ
（Ｊ　＝０．００９ｋｇ・ｍ　）Ｍ

２

０．４ｋＷ

（Ｊ　＝０．００４ｋｇ・ｍ　）Ｍ
２

０．２ｋＷ
（Ｊ　＝０．００２ｋｇ・ｍ　）Ｍ

２

０．７５ｋＷ
（Ｊ　＝０．００４ｋｇ・ｍ　）Ｍ

２

０．４ｋＷ
（Ｊ　＝０．００２ｋｇ・ｍ　）Ｍ

２

Ｊ
・
Ｎ
（
ｋ
ｇ
・
ｍ
　
回
／
ｍ
ｉ
ｎ
）

２

０．４

０．４５

０．５

０．５５

０．６

０．６５

０．７

０

０

０．２５

０．５

０．７５

１．０

１．２５

２０ ４０ ６０ ８０ １００

負　荷　時　間　率　（％ＥＤ）

図２　１．５～３．７ｋＷ　５０Ｈｚ

４極
６極

３．７ｋＷ
（Ｊ　＝０．０５４ｋｇ・ｍ　）Ｍ

２

２．２ｋＷ

（Ｊ　＝０．０２７ｋｇ・ｍ　）Ｍ
２

１．５ｋＷ
（Ｊ　＝０．０１５ｋｇ・ｍ　）Ｍ

２

３．７ｋＷ
（Ｊ　＝０．０２２ｋｇ・ｍ　）Ｍ

２

２．２ｋＷ
（Ｊ　＝０．０１２ｋｇ・ｍ　）Ｍ

２

１．５ｋＷ
（Ｊ　＝０．００９ｋｇ・ｍ　）Ｍ

２

Ｊ
・
Ｎ
（
ｋ
ｇ
・
ｍ
　
回
／
ｍ
ｉ
ｎ
）

２

１．５

０．２１

０

０

０．５

１．０

１．５

２．０

２０ ４０ ６０ ８０ １００

０．２５

０．７５

１．２５

１．７５

負　荷　時　間　率　（％ＥＤ）

図３　５．５～１５ｋＷ　５０Ｈｚ

４極
６極

１１ｋＷ
（Ｊ　＝０．１５４ｋｇ・ｍ　）Ｍ

２

（Ｊ　＝０．１１８ｋｇ・ｍ　）
７．５ｋＷ

Ｍ
２

（Ｊ　＝０．０９３ｋｇ・ｍ　）
５．５ｋＷ

Ｍ
２

（Ｊ　＝０．１１４ｋｇ・ｍ　）
１５ｋＷ

Ｍ
２

（Ｊ　＝０．００９ｋｇ・ｍ　）
１１ｋＷ

Ｍ
２

（Ｊ　＝０．０５４ｋｇ・ｍ　）
７．５ｋＷ

Ｍ
２

（Ｊ　＝０．０４５ｋｇ・ｍ　）
５．５ｋＷ

Ｍ
２

Ｊ
・
Ｎ
（
ｋ
ｇ
・
ｍ
　
回
／
ｍ
ｉ
ｎ
）

２

２．２５

２．５

(a)

同時切りの場合

(b)

別切りの場合

図1 0.2～0.75kW 50Hz 図2 1.5～3.7kW 50Hz 図3 5.5～15kW 50Hz

図15より制動回数は，30万回となり，それがライニングの寿命
となります。
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０

０．２

０．４

０．６

０．００１２５ ０．００２５ ０．００３７５ ０．００５

０．１

０．３

０．５

０．７

負　荷　イナーシャ（ｋｇ・ｍ　）

図７　０．２～０．４ｋＷ　５０Ｈｚ

４極
６極

２

制

動

時

間

ｔ

（秒）

０

情

走

回

転

速

度

Ｎ

（回）
１

２

３

４

５

６

７

８

２

１

０

４

３

５

（４極）（６極）

０．４ｋ
Ｗ

０．２ｋＷ

０．４ｋＷ

０

０．００１２５ ０．００２５ ０．００３７５ ０．００５

０．１

負　荷　イナーシャ（ｋｇ・ｍ　）

図８　０．２～０．４ｋＷ　６０Ｈｚ

４極
６極

２

制

動

時

間

ｔ

（秒）

０

情

走

回

転

速

度

Ｎ

１

２

３

４

５

６

７

８

２

１

０

４

３

５

（４極）（６極）

（回）

０．２

０．３

０．４

０．５

０．６

０．４
ｋＷ
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